Matrices de covarianzas
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Sean m + 1 variables, con n observaciones cada una:
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se define la covarianza entre las variables x; e y como:

cov(xj,y) = Sjy = Zi:l(xji;_xf)(yi — y), j€el,m], i€][l,n]

y la covarianza entre las variables z; e x; como:
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Se define la matriz de covarianzas para z; y x) como:
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Se define la matriz de covarianzas entre x; e y como:



